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Télédétection hyperspectrale basée sur I'échantillonnage spectral du terrain
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apparaitre les propriétés physiques de diffusion des surfaces
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Mode bathymétrique 532 nm a 400 m
Mosaique de photographies
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06-07/10/2017 Mode bathymétrique 532 nm a 400 m

Résultats bathymétriques
pt77 préliminaires a La Baule

Zone translucide avec échos de fond
&

Les échos ne sont bien formés qu’a la surface en
eau modérément turbide ou avec un clapot tres
dense en surface

12

Reésultat obtenu par recherche d’échos faibles avec la suite del'~\TELEDYNE OPTECH
traitement LMS de Everywhereyoulook
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06-07/10/2017 Mode bathymétrique 532 nm a 400 m

Résultats bathymétriques
préliminaires a La Baule

Recherche des échos faibles
sur le retour d’'onde complet.
Les échos ne sont pas bien
séparés a faible profondeur,
le calage au sol par GPS ne

peut donc pas étre utilisé 23
dans ce cas. .

Bathymétrie corrigée avec un indice d’eau de mer de 1.34 13
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Analyse de la forme des
retours d’ondes avec
atténuation progressive en
eau modérément turbide
(par remobilisation du
sable).
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Mode bathymétrique 532 nm a 400 m

Résultats bathymétriques
préliminaires a La Baule
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Mode bathymétrique 532 nm a 400 m
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